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FI�ALITA’, OBIETTIVI FORMATIVI E DI APPRE�DIME�TO 
 

 

Finalitàdell'insegnamento di 

SISTEMI AUTOMATICI 
Il docente di “Sistemi Automatici” concorre a far conseguire allo studente, al 

termine del percorso quinquennale, seguenti risultati di apprendimento 

relativi al profilo educativo, culturale e professionale: utilizzare, in contesti di 

ricerca applicata, procedure e tecniche per trovare soluzioni innovative e 

migliorative, in relazione ai campi di propria competenza; cogliere 

l’importanza dell’orientamento al risultato, del lavoro per obiettivi e della 

necessità di assumere responsabilità nel rispetto dell’etica e della deontologia 

professionale; riconoscere gli aspetti di efficacia, efficienza e qualità nella 

propria attività lavorativa; saper interpretare il proprio autonomo ruolo nel 

lavoro di gruppo; essere consapevole del valore sociale della propria attività, 

partecipando attivamente alla vita civile e culturale a livello locale, nazionale 

e comunitario; riconoscere e applicare i principi dell’organizzazione, della 

gestione e del controllo dei diversi processi produttivi; analizzare criticamente 

il contributo apportato dalla scienza e dalla tecnologia allo sviluppo dei saperi 

e al cambiamento delle condizioni di vita; riconoscere le implicazioni etiche, 

sociali, scientifiche, produttive, economiche e ambientali dell’innovazione 

tecnologica e delle sue applicazioni industriali; 

Modalità d'intervento 
 

I programmi di insegnamento sono formulati in termini sintetici. Questa impostazione 

risponde, peraltro, all'esigenza di adeguare l'insegnamento al progresso scientifico e 

tecnologico, particolarmente rapido nel settore tecnico. E' indispensabile che tali 

insegnamenti si sviluppino in un alternarsi coordinato di informazione ed applicazione, 

di ricerca sperimentale e sistematizzazione, attraverso la conoscenza da parte di ciascun 

insegnante degli obiettivi relativi a tutte le discipline e non solo la propria. 

 

Competenze ed obiettivi minimi da perseguire 
  

� Conoscere le struttura base di una memoria e la logica di controllo 

� saper disegnare e spiegare l'architettura di Von �eumann e Harvard di un calcolatore. 

� conoscere l'architettura di un microprocessore o di un microcontrollore disegnando e spiegando la funzione dei singoli blocchi. 

� saper progettare semplici sistemi a microcontrollore 

� saper interfacciare un microprocessore o microcontrollore con le periferiche esterne. 

� saper scrivere semplici programmi per un microprocessore o microcontrollore sia in assembly che in linguaggio C.  

� conoscere il comportamento dei sistemi del primo e del secondo ordine nel dominio del tempo.  
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