SCHEDA RIASSUNTIVA DI PROGRAMMAZIONE PREVENTIVA
DEL PROF. DOCENTE DI NELLA CLASSE INDIRIZZO ORE SETTIM.
SISTEMI E AUTO-
VALENTINI PAOLO, codoc. BRUNELLO SERGIO 5A MECCATRONICA 5
MAZ. IND.
BLOCCHI TEMATICI COLLEGAMENTI TIPOLOGIA
O CONTENUTI OBIET-FI;EQA?I_T&CIFICI SCEILTOEG’:/CI:I?_'TSDO' TEMPI INTERDISCIPLI- DI
UNITA DIDATTICHE NARI VERIFICA
Controllore logico program-{ Schema funzionale e architetty Bssere capace di comprendere 1o schema as-
mabile (PLC) del PLC - Logica cablata e logiga : P Mpre! Lezioni frontali Settembre . Orale — scritta
; Senziale del PLC e il funzionamento delle sye o . Fisica )
programmata - memorie - Modu|g_~ .. " Esercitazioni pratiche Ottobre pratica
i . periferiche
1/0 - Fondamentali parametri
Sistemi di controllo automaj Sistemi aperti e chiusi - Sistemi
tico orientati, combinatori e sequenzigli Lezioni frontali
- Sistemi dinamici e invarianti, dj- . , . . Matematica . |
. AR . .| Saper applicare I'algebra degli schemi a blpc- e Novembre Orale — scritta- pratit
screti o continui - Sistemi continyi hi . i di " . Esercitazioni guidate .
lineari chi per sistemi di controllo automatici Gennaio ca
Sistemi di controllo complessi |- Fisica
Analisi dinamica dei sistemi -
Trasduttori Caratteristiche statiche - Caratteri- Lezioni frontali Matematica Orale - scritta
stiche dinamiche - Condizioni norEssere capace di comprendere le caratterisfiche Febbraio Valutazione delle
mali d'impiego - Classificazioni | salienti dei principali trasduttori Esercitazioni guidate Marzo - prove di
. . Fisica .
Prove di laboratorio laboratorio
Attuatori e azionamenti Schema a blocchl di un Az ere capace di leggere uno schema a bldcchi Lezioni frontali Marzo . Orale — scritta
mento elettrico - Azionamenti mg-_~" = = - oy o . Matematica .
. - . - e individuarne la funzionalita Esercitazioni guidate Aprile pratica
torizzati e oleodinamici
Robot industriale . Morfollogla € prgsta;norn del ro .)%Issere in grado di effettuare un’analisi cost|(- — . Maggio . Orale — scritta
industriale - Applicazioni - Calcoli . \ C . Lezioni frontali . Matematica .
di : ; benefici per un’applicazione robotizzata Giugno pratica
i convenienza e sicurezza




